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U-Netرمزگشا -شبکه عصبی رمزگذار
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مشخصات مجموعه داده مورد آزمایش-3جدول 

Total number of 

frames
270

The number of training video frames 200

Number of validation/test video frames 70

Number of classes 7

سازیپیادهجزئیات 

تنظیمات مربوط به پارامترهای آموزش–2جدول 

Number of epoch 30

Learning rate 0.001

Optimizer
Adaptive moment estimation 

(Adam)

Loss Function Categorical cross entropy
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